
ライントレースカーの試走 
 
 これまでのことを作り終えたら，ライントレースカーをコース上にのせて走らせてみま

しょう．さらに，コース一周を何秒で回れるかを計測しましょう．ゆっくりとした速度で

なら一周できるとおもいます．しかし，速度をあげるとコースアウトしてしまうかもしれ

ません．プログラムを改良することで，さらに良い制御ができると思います．ぜひ，調整

してみましょう． 

 

 
最後に… 

 マイコンには今回のようなライントレースカーの制御の他にも，より高度で複雑なもの

を制御するためにも使用できます．もっとマイコンを使った電子工作をやってみたい人に

は，次のような本やサイトをお薦めします．組込み開発の世界へ一歩足を踏み入れてみま

せんか？ 
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